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Informacje szczeg6towe

Cele przedmiotu

C1. Naby¢ wiedzg z mechaniki punktu materialnego i bryty sztywnej oraz podstaw teorii mechanizmow.

C2. Zdoby¢ umiejetnos¢ samodzielnego, a takze zespotlowego rozwigzywania prostych problemow inzynierskich zwigzanych

z mechanika maszyn i urzadzen.

Wymagania wstepne
w zakresie wiedzy, umiejetnosci,
kompetencji spotecznych

Znajomo$¢ matematyki i fizyki na poziomie matury podstawowe;.

Efekty uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych

Efekty
uczenia sie

Po realizowaniu przedmiotu
i potwierdzeniu osiagniecia efektéw uczenia sie student:

Odniesienie
do celéw
przedmiotu

Odniesienie

do efektow

uczenia sie
dla programu

K_WO01
EU1 potrafi formutowac i stosowa¢ aparat matematyczny do opisu zagadnien C1 K_W02
mechanicznych c2 K_U05
K_U09
wyjasnia podstawowe pojecia, twierdzenia, zatozenia i zasady dotyczace K_WO01
statyki, kinematyki i dynamiki prostych uktadéw konstrukcyjnych, a c1 ﬁ—wgé
EU2 takze analizuje, identyfikuje, opisuje i rozwiazuje podstawowe problemy & K Lol
z.dziedziny statyki oraz kinematyki i dynamiki punktu materialnego i K_U09
ciata sztywnego K_Ko04
K_WO01
EU3 potrafi rozrézniaé typy wiezdéw, uwalnia¢ od nich i budowa¢ réwnania K_W05
, . . . . . C1
réwnowagi oraz wyznaczac reakcje prostych uktadow konstrukcyjnych K_U09
K_K04
. .. . . K—W01
klasyfikuje typy konstrukcji pretowych, typy obcigzen oraz odrdznia K_Wo02
EU4 uktady statycznie wyznaczalne od uktadoéw statycznie niewyznaczalnych, C1 K_W05
a takze wykonuje proste analizy mechaniczne elementéw maszyn i Cc2 K_U08
urzadzen. K_U09
K_U15
. B L . .y " K_W02
potrafi interpretowac, oszacowac i krytycznie oceni¢ otrzymane wyniki —
EUS logen e formulowal taf e  dentyfikowad c1 K_U01
obliczeniowe, a takze formulowac trafne wnioski oraz identyfikowac Co K U08
Tresci programowe
Tresci o Liczba Odniesienie
rogramowe Forma zajec odzin do efektéow
prog 9 uczenia sie
Wyktady 30
. . P .., ., . EU2, EU3
TP1 Postulaty statyki, rodzaje uktadoéw sit, warunki i rownania rownowagi 7 EU4
TP2 Tarcie. Rodzaje tarcia. Wspotczynnik tarcia. 3 EU2
TPs Analiza statyczna belek, stupéw, ram i kratownic. 7 EU1, EU3
Statyczna wyznaczalnos¢ i niewyznaczalno$¢ uktadow. EU4, EUS
TP4 Rodzaje ruchéw punktu materialnego i bryly sztywne;. 5 EU2
Zasady Newtona. Dynamiczne réwnania ruchu punktu materialnego.
TP5 Drgania swobodne i wymuszone uktadow, ttumienie. 2 EU2
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TP6 Potencjalne pole sit i zasada zachowania energii mechanicznej 2 EU2
TP7 Klas.yﬁkaCJa 1 .bud’owa mef:har_nzmow, pary i tancuchy kinematyczne, 3 EU2, EU4
analiza mechanizméw ptaskich i przestrzennych
Cwiczenia 30
TP1 Wyznaczanie sit w pretach w ptaskim uktadzie sit 5 EUé,UEU3
P2 Wyznaczanie reakcji w podporach belek statycznie wyznaczalnych i 6 EU1, EU2
niewyznaczalnych EU3, EUS
TP3 Przestrzenny uktad sit — moment sity wzgledem osi 6 Eﬂi EB:S))
. _ . , . . EU1, EU2
TP4 Wyznaczanie predkosci i przyspieszen punktéw mechanizméw 3 EU4. EUS
. . . . EU1, EU2
TP5 Obliczanie przektadni zgbatych prostych i obiegowych 3 EU4. EUS
TP6 Obliczanie momentéw bezwladnosci 3 EUé,UEUZ
TP7 Redukcja mas i momentéw bezwitadnosci 2 EU4, EU5
TP8 Kolokwium zaliczeniowe 2 EU1 + EUS
Narzedzia dydaktyczne:
1. Wyklad z elementami prezentacji multimedialnych.
2. Pogadanka.
3. Dyskusja.
4. Pracaw grupach.
5. Cwiczenia tablicowe.
Metody weryfikacji osiagniecia efektow uczenia sie
Forma weryfikacji i walidacji efektow uczenia sie
Efekt K tencj
uczenia sie Wiedza Wiedza praktyczna Umiejetnosci :“;l::cze::Je
faktograficzna umiejetnosci praktyczne kognitywne |l:ostawy’
EU1 X
EU2 X X X
EU3 X X
EU4 X X
EU5 X X

Kryteria oceny osiagniecia efektow uczenia sie

F - formujace

F1. Analizy konkretnych zagadnien (sprawdzian praktyczny).
F2. Dyskusja podczas wyktadow i ¢wiczen.
F3. Sprawdzanie umiejetnosci podczas ¢wiczen.

F4. Korekta prowadzenia wyktadow i/lub ¢wiczen.

P - podsumowujace

P1. Test.

P2. Pisemne zaliczenie.

P3. Kolokwium.

Skala ocen
Ocena: Poziom wiedzy, umiejetnosci, kompetencji personalnych i spotecznych
5,0 - znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,5 - bardzo dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,0 - dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
3,5 - zadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale ze
znaczacymi  niedociggnieciami
3,0 - zadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale z licznymi btedami
2,0 - niezadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
Zaliczenie na oceng.
Forma

zakonczenia

Na oceng z ¢wiczen sktada si¢ aktywno$¢ na zajeciach (20%) oraz kolokwium zaliczeniowe i sprawdziany (80%).
Zaliczenie ¢wiczen jest warunkiem koniecznym przystapienia do zaliczenia wyktadu.

Na oceng z wyktadu sktada si¢ ocena z ¢wiczen (50%) oraz ocena z testu otwartego lub pracy semestralnej (50%).
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Obciagzenie praca studenta

Forma aktywnosci

1. Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim: 60 h

2. Przygotowanie si¢ do zajeé: 90 h

SUMA: 150 h

Literatura

Podstawowa:
1. J. Leyko: ,,Mechanika og6lna” t. 1 i 2, PWN, Warszawa 2022.
2. J. Leyko, J. Szmelter: ,,Zbiér zadan z mechaniki ogdlnej” t. 1 i 2, PWN, Warszawa 1983.
3. Z. Osinski: ,,Mechanika”, PWN, Warszawa 2002.
4. J. Misiak: ,Mechanika ogdlna” t. 1 i 2, PWN, Warszawa 2023.
5. W. Bogusz: ,,Teoria mechanizméw i maszyn”, Wydawnictwo Akademii Gorniczo-Hutniczej, Krakéw 1976.
6. Felis J., Jaworowski H., Cieslik J., Teoria maszyn i mechanizméw, Analiza mechanizméw, cz. I, AGH Krakdow, 2008.
7. Felis J., Jaworowski H., Teoria maszyn i mechanizméw, Przyktady i zadania, cz. II, Krakéw, 2007.

Uzupeiniajaca:
1.T. Niezgodzinski: ,,Mechanika og6lna”, PWN, Warszawa 2011.

2.E. Jarzgbowska, W. Jarzebowski: ,,Mechanika ogélna”, PWN, Warszawa 2000.
3.J. Misiak: ,,Zadania z mechaniki ogdlnej”, cz. | - I1l, WNT, Warszawa 1999.

Inne przydatne informacje o przedmiocie:

Mechanika jest dziatem fizyki zajmujacym si¢ badaniem ruchu i rtéwnowagi cial materialnych.

Mechanika ogdlna zajmuje si¢ ustalaniem ogdlnych praw ruchu oraz ich stosowaniem do wyidealizowanych cial rzeczywistych
(punktu materialnego oraz ciata doskonale sztywnego). W ramach mechaniki ogdlnej, zwanej rdwniez teoretyczna, wyodrgbnia si¢
trzy zasadnicze dzialy: statyke, kinematyke i dynamike.

Uwagi:

Zajecia moga by¢ realizowane z wykorzystaniem metod ksztatcenia na odleglo$¢ z zastosowaniem trybu synchronicznego przy uzyciu
platformy MS Teams lub innej o podobnym przeznaczeniu i dziataniu.
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