KARTA PRZEDMIOTU

Kierunek: Mechanika i

Specjalnosé: technologia maszyn
Budowa Maszyn ped & y

Nazwa przedmiotu:
Komputerowe systemy
sterowania i pomiarow

Kod przedmiotu: 2010-MBM-1N-5S-KSST

Rodzaj przedmiotu: Poziom studiow: Rok Semestr: | Tryb:
specjalistyczny I stopien inzynierskie studiéw: Il |V niestacjonarne
Liczba godzin w tym:

Wyktad: 9h Liczba punktéw ECTS: 2

Laboratorium.: 9h

Tytut, imie i nazwisko, adres e-mailowy wyktadowcy/wyktadowcéw:
Wyktfad: drinz. Pawet Knast (pawel@knast.pl)
Cwiczenia /Laboratorium: dr inz. Pawet Knast (pawel@knast.pl)

Informacje szczeg6towe:

Cele przedmiotu

C1. Nabycie podstawowej wiedzy z zakresu systemdw pomiarowych

C2. Umie¢ identyfikowa¢ czujniki i przetworniki pomiarowe stosowane w systemach pomiarowych

C3. Opanowa¢ podstawowe praktyczne umiejetnosci konfiguracji i przygotowywania algorytméw
oprogramowania systemu pomiarowego.

Wymagania wstepne
w zakresie wiedzy, Znajomos¢ matematyki, fizyki, elektrotechniki i elektroniki na poziomie
umiejetnosci, akademickim.

kompetencji spotecznych:

Efekty uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych

. . . L Odniesienie
Po realizowaniu przedmiotu Odniesienie .
Efekty . . . L . - . do efektow
.. i potwierdzeniu osiggniecia efektow uczenia sie do celéw ..
uczenia sie: . uczenia sie
student: przedmiot:

dla programu:

ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgca
algebre, analize matematyczng, probabilistyke i
wybrane metody numeryczne, w tym wiedze
niezbedna do:

EU1 - modelowania i analizy uktadéw mechanicznych; C1.-C3. K_wWo1
- wykonywania obliczen przy projektowaniu proceséw
technologicznych;

- opisu i przewidywania wtasciwosci eksploatacyjnych
urzadzen, obiektow i systemow technicznych;

ma elementarng wiedze w zakresie zasad
EU2 projektowania czesci maszyn i konstrukcji C1.-C3. K_Wo09
mechanicznych

ma podstawowg wiedze o trendach rozwojowych w
EU3 zakresie, projektowania, wytwarzania, budowy i C1.-C3. K_W14
eksploatacji maszyn

ma przygotowanie niezbedne do pracy w Srodowisku
EU4 przemystowym oraz zna zasady bezpieczenstwa C1.-C3. K_U11
zwigzane z tg praca

potrafi postugiwac sie komputerowymi metodami
mechaniki przy rozwigzywaniu zadan inzynierskich z

EU5 . . L . C1.-C3. K_U13
zakresu projektowania, wytwarzania i eksploatacji -
maszyn

EU6 potrafi dokonad identyfikacji i sformutowac C1.-C3. K_U16
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specyfikacje zadan inzynierskich o charakterze
praktycznym w zakresie projektowania, wytwarzania i
eksploatacji maszyn
Tresci programowe
Tredci L. Liczb Odniesienie
resel Forma zajec cz _a do efektéw
Programowe godzin ..
uczenia sie
Wyktady 9
TP1 Budowa systemdw pomiarowych 1 EU1-EU6
TP2 Konfiguracja systemu zbierania danych 1 EUl1-EU6
TP3 Przetworniki (inteligentne przetworniki pomiarowe) 1 EUl1 -EU6
TP4 Budowa czujnikdw pomiarowych 1 EU1 - EU6
TP5 Interfejsy pomiarowe 1 EU1 - EU6
TP6 Budowa systemodw bezpieczenstwa w budowie ) EUL - EU6
maszyn
Przyktady wykorzystywania komputerowych
TP7 systeméw sterowania i pomiaréw w praktyce 2 EU1 -EU6
przemystowej
Laboratorium 9
1 1. Dobor parar.m'atroyvl, pod.fa_czenle oraz warunki 1,5 EU1- EUG
zabudowy czujnika ci$nienia i temperatury.
2 2. Dobgr part':\r’peltrow, pod’f:f)c.zenle oraz warunki 15 EU1 - EUG
montazu czujnikdw odlegtosci.
3. Dobdr parametréw, podtgczenie oraz warunki
TP3 montazu czujnikdw pomiaru dtugosci (enkoder i liniat 1,5 EU1 - EU6
pomiarowy).
4. Dobér parametrow, podfaczenie i montaz silnikow
TP4 elektrycznych pradu statego i zmiennego wraz z 1,5 EU1 - EU6
doborem przetwornicy czestotliwosci.
P5 5. Dobér paramet.row, podffaczeme i regulacja silnika 15 EU1 - EUG
pneumatycznego i hydraulicznego.
P6 6. Dobdr parametréw, podtgczenie sterownika 15 EU1 - EUG
programowalnego.
Narzedzia dydaktyczne:
1. Wyktad z elementami prezentacji multimedialnych.
2. Dyskusja.
3. Pracaw grupach.
4. Cwiczenia laboratoryjne.
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Metody weryfikacji osiggniecia efektow uczenia sie

Forma weryfikacji i walidacji efektow uczenia sie
Efekt Wiedza Wiedza praktyczna Umiejetnosci Kompetencje
Uczenia sig faktograficzna umiejetnosci kognitywne spoteczne,
praktyczne postawy
EU1 X X X X
EU2 X X X
EU3 X X
EU4 X X
EU5 X X
EU6 X X X

Kryteria oceny osiggniecia efektéw uczenia sie

F — formujace:

F1. Analizy konkretnych zagadnien (sprawdzian praktyczny).

F2. Dyskusja podczas

wykfadow i zajec laboratoryjnych.

F3. Sprawdzanie umiejetnosci podczas zaje¢ laboratoryjnych.

F4. Korekta prowadzenia wyktadéw i/lub laboratorium.

P — podsumowujgce:

P1. Dyskusja /sprawozdania.

P2. Aktywnosc¢ na zajeciach.

P3. Kolokwium i /lub

prezentacja, i / lub odpowiedz ustna.

Skala ocen

Ocena Poziom wiedzy, umiejetnosci, kompetencji personalnych i spotecznych:

5,0 - znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,5 - bardzo dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,0 - dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne

- zadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale ze

3,5 A T
znaczacymi  niedociggnieciami
30 - zadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale z
! licznymi btedami
2,0 - niezadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne

Forma zakonczenia:

1. Na zakonczenie wyktadéw odbedzie sie kolokwium. Dopuszcza sie forme
zaliczenia na podstawie odpowiedzi ustnej i /lub referatu i/lub opracowania
tematu zwigzanego z zajeciami. Ocena moze by¢ podwyzszona na podstawie
aktywnosci studenta podczas zaje¢ dydaktycznych, udziat w kole naukowym
na podstawie innych osiggniec.

2. Na ocene pozytywng z ¢wiczen / laboratorium nalezy wykona¢ sprawozdania
przygotowane na podstawie dokumentacji technicznej producentow
czujnikdw, sterownikéw, silnikéw. Sprawozdania powinny zawieraé opis
parametréw technicznych dobieranego elementu, sposéb montazu
mechanicznego i podtgczenia elementu.

Strona 3z 4




Obcigzenie pracy studenta

Forma aktywnosci:

1. Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim: 9 h (wyktady) + 9h (lab.) = 18h

2. Przygotowanie do zaje¢: 3 h
SUMA:
9 h (W) + 9 h (L) + 3 (przygotowanie do zaje¢) = 21 h

Literatura

Podstawowa:

1. Nawrocki W., Sensory i systemy pomiarowe, Wyd. PP, 2001 i 2006;

2. Nawrocki W., Komputerowe systemy pomiarowe, Wyd. Ki t, 2002 i 2006;

3. Praca zbiorowa Bosch, Czujniki w pojazdach samochodowych, Wyd. Kit 2009.

Uzupetniajaca:

1. Nawrocki W., Rozproszone systemy pomiarowe, Wyd. Kit 2006;

2. Praca zbiorowa Bosch, Sieci wymiany danych w pojazdach samochodowych, Wyd. Kit 2009.
3. Winiecki W.: Organizacja komputerowych systeméw pomiarowych, 1997

Inne przydatne informacje o przedmiocie:

Student po zajeciach laboratoryjnych samodzielnie bedzie umiat dobraé elementy systemu sterowania
i pomiaréw wykorzystywane w budowie maszyn. Cykl wyktadéw uzupetniony o ¢wiczenia / zajecia
laboratoryjne realizowane w sali komputerowej pozwala studentom zapoznaé sie ze ztozonymi
zagadnieniami teoretycznymi i praktycznymi oraz posig$¢ umiejetnosci praktyczne samodzielnego
doboru czesci podczas konstruowania i /lub naprawy komputerowych systemdéw serowania i
pomiardéw.

Opracowat: P. Knast
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